| SPECYFIKACJA TECHNICZNA
P WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ELEKTRYCZNYCH

Rozbudowa budynku szkolno-administracyjnego
(o szyb windy zewnetrznej dla niepethosprawnych), na
dziatce o nr ewid. 36/19 (obreb 34, arkusz4 potozonej
przy ul. Jana Kilinskiego w Ostrowcu Swietokrzyskim

Nazwa inwestycji:

SPECYFIKACJA  TECHNICZNA  WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT ZWIAZANYCH Z ZASILANIEM
WINDY DLA NIEPELNOSPRAWNYCH

SPECYFIKACIA

Czesc¢ dokumentacji: ST-E

Zakitad Doskonalenia Zawodowego w Kielcach
Inwestor: ul. I. Paderewskiego 55,
25-950 Kielce

Adres inwestycji: ul. Kilinskiego 49, 27-400 Ostrowiec Swietokrzyski

| 7vtut | Imie i nazwisko | Specjalnosé i nr uprawnieri | Podpis |

Instalacje i sieci

elektryczne KL—186/94

Opracowat: | inz. Marek Czwartosz

KIELCE — 2022r



1. WSTEP

Nazwy i kody robot wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspolnego Stownika
Zamoéwien (CPV).

Kategoria robét — 45231600-1

Prace budowlane dotyczgce budowy rurociggdw oraz ciggdw kablowych.
Kategoria robét — 45315100

Prace dotyczgce wykonywania elektrycznej instalacji inzynieryjne;j.
Dziat robét — 45000000-7

Prace budowlane
1.1. Przedmiot S.T.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru

robot elektrycznych zwigzanych zasilaniem windy dla niepetnosprawnych, niezbednego
oswietlenia oraz ochrony od porazen.

1.2. Zakres stosowania S.T.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robdt zwigzanych
z zasilaniem windy dla niepetnosprawnych, niezbednego oswietlenia oraz ochrony od porazen
zgodnie z dokumentacja projektowg, opisem technicznym, rysunkami i obejmuja:

Nazwa Jednostka llos¢

Zasilanie windy i oswietlenia

Roboty elektryczne zwigzane z wykonaniem:
- wewnetrznej linii zasilajgcej od ztacza kablowego do tablicy TG
- rozbudowy tablicy TG
- linii zasilajacej winde i oswietlenie szachtu kpl. 1
- linii oswietlenia przystankdw przy drzwiach windy
- o$wietlenia przed zewnetrznym wejsciem
- instalacji ochrony od porazen
- korekty w istniejgcej instalacji piorunochronnej
- pomiardw instalacji elektrycznych i uziemienia

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne
z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i ST-O-1 ,, Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ robédt
z Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i normami. Ponadto Wykonawca wykona
roboty zgodnie z poleceniami Zarzgdzajgcego Realizacjg Umowy. Ogélne wymagania dotyczgce
rob6t podano w ST-O-1 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedtug zasad niniejszej specyfikacji ST s3a:
tablica rozdzielcza, rury ostonowe bezhalogenowe, przewody uniepalnione, oprawy
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osSwietleniowe, roztaczniki bezpiecznikowe, ochronniki przeciwprzepieciowe, wytgczniki
nadpradowe i przeciwporazeniowe, czujniki radarowe, puszki rozgatezne, ptaskownik i prety
uziemiajgce, ztgcze kontrolne i puszka do gruntu.

Materiaty do wykonania w/w robdt elektrycznych stosowad zgodnie z Dokumentacjg
Projektowag, opisami technicznymi i rysunkami.

Dostawa materiatow przeznaczonych do robét elektrycznych powinna nastgpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu i sktadowisk na placu budowy. Miejsca do sktadowania
materiatdw, urzadzen i maszyn (sprzetu zmechanizowanego) stosowanych do robot
elektrycznych powinny by¢ wyznaczone na terenie odwodnionym, wyrownanym, o nawierzchni
dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w sposéb utatwiajgcy roztadunek i zatadunek.

W czasie transportu i sktadowania konce wszystkich rodzajéw kabli powinny by¢ zabezpieczone
przed zawilgoceniem i innymi wptywami sSrodowiska.

Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktorych wymaga sie Swiadectw jakosSci, np. oprawy
oswietleniowe, przewody, rury ostonowe itp., nalezy dostarcza¢ wraz ze Swiadectwami jakosci,
kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego. Przy odbiorze materiatow
nalezy zwrdci¢ uwage na zgodnos¢ stanu faktycznego z dowodami dostawy.

3. SPRZET

Sprzet budowlany powinien odpowiadac pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Zarzadzajgcego Realizacja Umowy.
Roboty ziemne przy wykonaniu uziomu tasmowego mogg by¢ wykonywane tylko recznie.
Roboty elektryczne prowadzone bedg przy uzyciu nastepujacego sprzetu mechanicznego:

* urzadzenie do pograzania uziomow

e Srodek transportowy

4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania robdt mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dla materiatéw dtugich nalezy stosowac
przyczepy dtuzycowe, a materiaty wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed
przewrdceniem oraz przesuwaniem.

W czasie transportu i przechowywania materiatdw elektroenergetycznych nalezy zachowac
wymagania wynikajgce ze specjalnych wfasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez
producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wyftadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej
i urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow, a w szczegdlnosci:
transportowane urzgdzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz
przesuwaniem sie, aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajgc
ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.

W czasie transportu konce wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywami srodowiska.

Srodki transportu przewidziane do stosowania:

* srodek transportowy

* samochadd wytadowczy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogéine
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST-O-1 ,,Wymagania ogdlne”.
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5.1.1. Prace spawalnicze

Prace spawalnicze nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zanieczysci¢c elementdw izolacyjnych,
aparatéw i przewoddw odpryskami roztopionego metalu. Nalezy je wykonywa¢ w odlegtosci
bezpiecznej od aparatéw i urzgdzen zawierajgcych olej lub odpowiednio zabezpieczyé te
urzadzenia i aparaty.

5.1.2. Proby montazowe

Po zakonczeniu robét elektrycznych, przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. préb montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych
robot wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i prébnym uruchomieniem poszczegdlnych
linii kablowych i oswietlenia terenu.

5.2. Wytyczne szczegétowe wykonania robdt elektrycznych

5.2.1. Ogdlna charakterystyka

Zasilanie i rozbudowa tablicy gtéwnej TG

Wymaganiem dostawcy windy jest zagwarantowanie zasilania w uktadzie 5-o0 przewodowym
[z uziemionym przewodem PE]. Nalezy zatem:

a. Wymienié¢ przewody ze ztgcza kablowego ZK-1 do ztgcza pomiarowego oraz dalej do tablicy
gtéwnej TG. Linie zasilajgcg wykonaé przewodami 5 x HO7R-Z 25mm?. Od ztgcza pomiarowego
przewody prowadzi¢ w rurze bezhalogenowej RLHF 47.

b. W ztgczu pomiarowym wymienic istniejgce listwy zaciskowe na listwy LZ 35. Listwy powinny
by¢ przystosowane do plombowania.

c. Dokonac¢ uziemienia przewodu PEN w ztgczu kablowym ZK-1. Uziemienie wykona¢ tasmowo-
pretowe ktérego rezystancja nie powinna przekracza¢ wartosci 30Q.

Zwraca sie uwage by przed wykonaniem uziemienia sprawdzi¢ istniejgce w tym rejonie
uzbrojenie podziemne!

d. Rozbudowac istniejgcg tablice gtdwna TG. Z prawej strony istniejacej tablicy zabudowac
dodatkowy modut podtynkowy VF318TD z drzwiczkami transparentnymi. Z istniejgcej tablicy
przenies¢ do nowego modufu przeciwpozarowy wyfacznik pradu wraz z wyzwalaczem.
W istniejgcej tablicy w miejscu przeciwpozarowego wytgcznika pradu zabudowaé blok
rozdzielczy umozliwiajagcy podtgczenie istniejgcych aparatéow. Pozostate urzadzenia
w istniejacej tablicy pozostawic bez zmian. W projektowany modut wyposazyé w aparature wg
schematu.

e. W projektowanym module tablicy gtéwnej TG przewidziano iskiernikowe ochronniki
przeciwprzepieciowe klasy 1 + 2.

Zasilanie windy i oswietlenia

Zasilanie projektowanej windy nalezy wykonaé z nowego modutu tablicy gtéwnej TG. W tablicy
tej przewidziano zgodnie z wytycznymi dostawcy zabudowaé dla linii zasilajacej winde
wytgcznik nadpradowy 3-bieg. C 32A + wytgcznik réznicowopragdowy 40A/300mA. Dla linii
zasilajgcej oswietlenie kabiny i szachtu windy wytgcznik rdznicowoprgdowy z cztonem
nadpragdowym B16A/30mA. Oswietlenie przed drzwiami windy nalezy wykonac jako oddzielny
obwodd z tablicy TG z zabezpieczeniem wytgcznikiem nadpragdowym B 10A.

Zasilanie windy [wewnetrzna linia zasilajgca do szafy sterownicze] zlokalizowanej na Il pietrze]
wykonaé przewodami uniepalnionymi typu 5 x H07Z-R 10mm? w rurze bezhalogenowej RLHF
37. Zasilanie o$wietlenia kabiny i szachtu windy wykonaé przewodami 3 x HO7Z-R 2,5mm?
w rurze RLHF 20. Na wysokosci |l pietra nalezy dla obydwu linii zostawi¢ zapasy po 2m.

Linie zasilajgce nalezy prowadzi¢ po stropie nastepnie obtozy¢ siatkg i zatynkowaé. Odcinki
pionowe prowadzi¢ pod tynkiem.
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Zgodnie z wymaganiami na przystankach przed drzwiami windy oswietlenie powinno by¢
o0 natezeniu nie mniejszym niz 50lux. W tym celu przewidziano dodatkowe oswietlenie
oprawami zlokalizowanymi w przestrzeni korytarzy na przystankach przed drzwiami windy.
Dobrano oprawy LED w zabudowie stropowej typu AMETYST NEW LED 3000 PC E
z wydajnoscig 2338Lm, stopniu szczelnosci IP65 i mocy oprawy 17,9W. Temperatura barwowa
Swiatta 4000°K. Oznaczenie na rysunku literg A. Oprawy bedg zatgczane automatycznie poprzez
czujniki radarowe, ktére nalezy zainstalowac na stropie. Zasilanie tego oswietlenia wykonac z
tablicy TG przewodami 3 x HO7Z-R 1,5mm? w rurze RLHF 20. Obwdd ten prowadzié tak jak linie
zasilajgcg winde.

Na Il pietrze przed szafg sterowniczg windy przewiduje sie zainstalowanie dodatkowej oprawy
oswietleniowej, tak by zapewni¢ wymagana oswietlenie na poziomie nie mniejszym niz 200lux.
Oprawe zasili¢ z istniejgcego obwodu oswietleniowego korytarza przewodem HDXpzo 3 x
1,5mm?. Zatgczanie oprawy dodatkowym tgcznikiem podtynkowym. Dobrano oprawe LED typu
RUBIN LOOK 5200 PLX E 34600 x 600 z wydajnosciag 3822Lm, stopniu szczelnosci IP40
i mocy oprawy 28,2W. Oznaczenie na rysunku literg B. Temperatura barwowa $wiatta 4000°K.
Oswietlenie przed zewnetrznym wejsciem do windy nalezy zasilic z istniejgcej tablicy
zlokalizowanej w poziomie piwnic. W tablicy tej zabudowa¢ wytgcznik nadpradowy 1-o bieg. B
10A. Instalacje wykona¢ przewodami HDXpzo 3 x 1,5mm? uktadami pod tynkiem.

Oswietlenie bedzie zataczane czujnikami radarowymi ruchu o stopniu szczelnosci IP 65.
W wiatrotapie dobrano oprawe typu AMETYST NEW LED 3000 PC E z wydajnoscig 2338Lm,
stopniu szczelnosci IP65 i mocy oprawy 17,9W. Temperatura barwowa swiatta 4000°K.
Oznaczenie na rysunku literg A. Natomiast przed wiatrotapem na $cianie nalezy zainstalowacd
oprawe zewnetrzng typu UPDOOR MINI LED 2000 PC 840 E z wydajnoscig 1295Lm, stopniu
szczelnosci IP 65 i mocy 14W. Oznaczenie na rysunku literg Z.

W wiatrotapie oraz zewnetrznej przestrzeni wejscia do windy przewidziano oswietlenie
awaryjne i ewakuacyjne. Dobrano oprawe stropowg oswietlenia awaryjnego typu AXNC 3W
z optyka uniwersalng o szczelnosci IP 65 i wydajnosci 350Lm. czas pracy autonomicznej 1h.
Oznaczenie na rysunku literami AW. Oswietlenie ewakuacyjne realizowane bedzie oprawami:

- scienng EXIT SE AT 1W o stopniu szczelnosci IP 65 [oznaczenie na rysunku EW1];

- $cienng EXIT SE AT/TR 1W o stopniu szczelnosci IP 65 [oznaczenie na rysunku EW2].

Czas pracy autonomicznej 1h. Oprawy wyposazy¢ w odpowiednie piktogramy.

Oprawy oswietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego bedg pracowaty w systemie ,na ciemno”.

Instalacja ochrony od porazen

Zgodnie z wytycznymi dostawcy przewidziano wykonaniu uziemienia konstrukcji windy.
W podszybiu zaprojektowano ptaskownik stalowy pomiedziowany St/Cu 25 x 4mm. Do
ptaskownika nalezy przytgczyé w dwdch miejscach [oznaczonych przez dostawce] konstrukcje
windy przewodem HO07Z-Rzo 25mm?. Diugos$¢ tych przewodéw powinna uwzgledniaé zapas na
ewentualne drgania konstrukcji. Ptaskownik uziemiajgcy nalezy wyprowadzi¢ na zewnatrz
[poprzez przepust szczelny] i uziemié. Uziom wykonac jako tasmowo-pretowy. Zastosowacd
prety St/Cu @ 16mm. Ztgcze probiercze w puszce do gruntu zlokalizowaé w odlegtosci 0,5m od
$ciany. Rezystancja uziomu nie powinna przekracza¢ 10Q.

Zwraca sie uwage by przed wykonaniem uziomu sprawdzi¢ lokalizacje istniejgcego uzbrojenia
podziemnego!

Korekta istniejgcej instalacji piorunochronnej

Istniejgcy uziom poziomy na odcinku projektowanego szachtu windy skorygowac ukfadajac
nowy odcinek w odlegtosci 1m od scian lub na dnie fundamentéw szachtu na gruncie rodzimym.
Nowy odcinek uziomu wykonaé ptaskownikiem St/Zn 25 x 4mm i pofaczyc

5



z istniejagcym uziomem. Po wykonaniu powyzszych robdét wykonaé stosowne pomiary
rezystancji.

Na dachu obrébke blacharska szachtu windy przytaczy¢ do istniejgcej instalacji piorunochronnej
budynku.

Zwraca sie uwage by przed wykonaniem uziomu sprawdzi¢ lokalizacje istniejgcego uzbrojenia
podziemnego!
Teren doprowadzi¢ do stanu wyjsciowego.

5.2.2. Montaz instalacji elektrycznych
Zakres robét elektrycznych na obiekcie wg przedmiaréow robot.
5.2.3. Specyfikacje materiatéw

Rury ostonowe bezhalogenowe, przewody uniepalnione, oprawy oswietleniowe, wytgczniki
nadprgdowe i przeciwporazeniowe, czujniki radarowe, puszki rozgatezne, ptaskownik i prety
uziemiajgce, ztacze kontrolne i puszka do gruntu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-O ,,Wymagania ogdlne”. Wszystkie elementy
robét instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie:

- zgodnosci z dokumentacjq i przepisami,

- poprawnego montazu,

- kompletnosci i poprawnosci oznaczenia,

- braku widocznych uszkodzen nalezytego stanu izolacji skutecznosci ochrony od porazen.

6.1. Kontrola jakosci materiatow

Zastosowane materiaty powinny posiadac atest fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane przez
producenta, oraz wszystkie niezbedne certyfikaty i gwarancje.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robdt

- Sprawdzenie i badanie po wykonaniu robat.
- Sprawdzenie prawidfowosci uziemienia.

6.3. Badania i pomiary pomontazowe.
Po zakoniczeniu robét nalezy wykonac:
- Zachowania ciagtosci zyt roboczych.
- Zgodnosci faz.
- Skutecznosci ochrony od porazen.
- Sprawdzenie stanu izolacji induktorem.
Ogodlne zasady kontroli jakoSci robét podano w ST-O.
7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-O ,Wymagania ogdlne”. Jednostka obmiaru jest kpl
-komplet robét elektrycznych obiektu wedtug w/w specyfikaciji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robdt podano w ST-O ,Wymagania ogdlne”. Przy odbiorze robdt
powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:
¢ Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robot,



e Dziennik Budowy,

e Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie
wykonywania robot,

* Dokumenty dotyczace jako$ci wbudowanych materiatéw,

* Protokoty czesciowych odbioréow poprzednich faz robét,

e Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych préb montazowych,

* Protokoty badan technicznych i pomiaréw kontrolnych,

* Protokot pomiardw rezystancji uziemienia,

« Swiadectwa jakosci (certyfikaty) wydane przez dostawcéw urzadzen i materiatéw,

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdélne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-O ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Ptatnosci

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z dokumentacjg i zakresem robdt wymienionym w p. 1.3.

i szczegotowo opisany w p.5.2. niniejszej ST w oparciu o odbidr faktycznie zamdwionej

i wykonanej pracy oraz oceng jakosci robdt i oceng jakosci uzytych materiatow.

Cena ryczattowa wykonania robot obejmuje:

- zakup kompletu materiatow (rury ostonowe bezhalogenowe, przewody uniepalnione, oprawy

oswietleniowe, wytgczniki nadpradowe i przeciwporazeniowe, czujniki radarowe, puszki

rozgatezne, ptaskownik i prety uziemiajgce, ztgcze kontrolne i puszka do gruntu) oraz innych

materiatdow pomocniczych wynikajgcych z opracowanej dokumentacji technicznej,

- transport materiatéw na miejsce wbudowania wykonania robét montazowych,

- roboty przygotowawcze i trasowanie,

- wykonanie podfgczenia urzadzen,

- sprawdzenie przewododw elektrycznych w zakresie: rezystancji izolacji i ciggtosci zyt, zgodnosci
oznakowania z adresami,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badan tj. badanie i pomiar
uziemienia ochronnego, badanie i pomiar skutecznosci ochrony od porazen,

- prace porzadkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Polskie normy oraz normy branzowe z dziedziny elektryki i z nig zwigzanych.

Normy SEP. Prawo budowlane. Prawo energetyczne.

Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych w zakresie instalacji
elektrycznych.



